LEGO robotok szenzorai

Ferenczi

Laszl6 Janos

MonHeo Ferenczi Laszld Janos Ha aaH 2026. 03. 24., k - 11:17
Type of plan

Oraterv

Sector

Informacids és kommunikacids technoldgidk

Topic, learning area

Robotika

Grade

10. évfolyam

Learning and development goals

hogyan kell jé kérdést (promptot) irni, kritikus gondolkodds, problémamegoldas
Required tools

LEGO Mindstorm készlet, szamitdgép internet eléréssel
Introductory part and preparation of the lesson / project plan

A robot altalanos bemutatasa
Kulcsfogalom: szenzor = érzékelo
Implementation of the lesson / project plan

A didkok parokban megkérdezik egy MI-t: "Milyen szenzorai vannak egy LEGO EV3
robotnak?

A valaszok utan a tanuldk az Ml-vel vald parbeszéd keretében megismerkednek
az egyes szenzorok tulajdonsagaival, hasznalati lehetéségeivel.

A tanulék kiprébaljak a roboton az egyes szenzorokat, majd az eredményeket
osszevetik az MI-tél kapott valaszokkal

Az Ml segitségével elkészitenek egy egyszerl programot: Indulj el és valamelyik
szenzor hatasara allj meg!

Digital tools used
ChatGPT
Evaluation plan


https://dmc.prompt.hu/hu/lesson-plans/1016721749

A tanulok bemutatjak az elkészilt programot ill. azt mikédés kézben.

A csoportok par mondatban elmesélik milyen volt az Ml-vel valé k6z6s munka.

General subject(s)
informatika, IKT



