Oraterv - LEGO Mindstorm EV3 szenzorok
hasznalatanak megtanulasa az MI bevonasaval

I. Bevezetés (5 perc) — MI aktivalasa

Q Tanuloi feladat:
A didkok parokban megkérdezik egy MI-t (pl. ChatGPT vagy mas chatbot):

o Példa kérdések:

e, Milyen szenzorok vannak egy LEGO EV3 robotban?”
e, Mire hasznalhat6 az ultrahangos szenzor?”

& Cél:

o elbzetes tudas aktivalasa
o kérdésfeltevés gyakorlasa

s Tanari szerep:

e ramutatni: az MI véalasz nem biztos, hogy tokéletes — ellendrizni kell

I1. Uj anyag feldolgozasa (15 perc) — MI mint ,,segédmagyaraz6”
Modszer: ,,MI + valos teszt”
Minden szenzornal:
1. 1épés — Tanuloi kérdés az MI-nek
PL.:
e ,Magyarazd el egyszeriien, hogyan miikodik az ultrahangos szenzor!”
2. 1épés — MI valasz értékelése
7 A didkoknak ki kell talalni:
o érthetd volt?

e hidnyos volt?
e igaz volt?



3. 1épés — Valos kiprobalas

e kiprobaljak a roboton
e (sszevetik az M1 valaszaval

s Kulcskompetencia:
kritikus gondolkodas (nem vakon elfogadas!)

I11. Gyakorlati feladat (20 perc) — M| mint programozasi
asszisztens

Feladat kibovitve:

A tanulok MI segitségével tervezik meg a programot
1. 1épés — Prompt iras

A diadkok kérdést fogalmaznak:

¢ Példa:

e ,Hogyan készitsek EV3 programot, ahol a robot megéll, ha akadalyt érzékel?”
e . Milyen blokkok kellenek ehhez?”

2. 1épés — MI valasz feldolgozasa

o kulcslépések kiemelése
e blokk sorrend megértése

3. 1épés — Megvalositas

e program elkészitése EV3-ban
o tesztelés

IV. Osszegzés (5 perc) — MI reflektiv hasznalata
Gyors feladat:

A tanulok megkérdezik az MI-t:

F ,.Milyen hibakat kovethettiink el a program készitésekor?”

Mayjd: dsszevetik a sajat tapasztalataikkal



Fontos pedagogiai szempontok
«/ Tanitsd meg:

e hogyan kell j6 kérdést (promptot) irni
e hogy az Ml nem mindig pontos

+ Keriild:

e hogy az MI ,,megoldja helyettiik”
— mindig legyen gyakorlati ellendérzés

Roviden: mit ad hozza az MI az orahoz?

0nallo tanulas

kritikus gondolkodas
problémamegoldas
modern digitalis készségek



