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A robot általános bemutatása

Kulcsfogalom: szenzor = érzékelő

Megvalósítás részletes tervezése

A diákok párokban megkérdezik egy MI-t: "Milyen szenzorai vannak egy LEGO EV3
robotnak?

A válaszok után a tanulók az MI-vel való párbeszéd keretében megismerkednek
az egyes szenzorok tulajdonságaival, használati lehetőségeivel.

A tanulók kipróbálják a roboton az egyes szenzorokat, majd az eredményeket
összevetik az MI-től kapott válaszokkal

Az MI segítségével elkészítenek egy egyszerű programot: Indulj el és valamelyik
szenzor hatására állj meg!

Tananyagkészítéshez és az órai munkához használt alkalmazás
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https://dmc.prompt.hu/hu/lesson-plans/1280081767


A tanulók bemutatják az elkészült programot ill. azt működés közben.

A csoportok pár mondatban elmesélik milyen volt az MI-vel való közös munka.
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