LEGO robotok szenzorai
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Plantyp

Unterrichtsplan

Bereich

Informacids és kommunikacids technoldgidk

Thema, Lernbereich

Robotika

Klasse

10. évfolyam

Lern- und Entwicklungsziele

hogyan kell jé kérdést (promptot) irni, kritikus gondolkodds, problémamegoldas
Erforderliche Werkzeuge

LEGO Mindstorm készlet, szamitdgép internet eléréssel
EinfUhrungsteil und Vorbereitung des Unterrichts- / Projektplans

A robot altalanos bemutatasa
Kulcsfogalom: szenzor = érzékelo
Umsetzung des Unterrichts / Projektplans

A didkok parokban megkérdezik egy MI-t: "Milyen szenzorai vannak egy LEGO EV3
robotnak?

A valaszok utan a tanuldk az Ml-vel vald parbeszéd keretében megismerkednek
az egyes szenzorok tulajdonsagaival, hasznalati lehetéségeivel.

A tanulék kiprébaljak a roboton az egyes szenzorokat, majd az eredményeket
osszevetik az MI-tél kapott valaszokkal

Az Ml segitségével elkészitenek egy egyszerl programot: Indulj el és valamelyik
szenzor hatasara allj meg!

Verwendete Anwendungen
ChatGPT
Evaluierungsplan


https://dmc.prompt.hu/hu/lesson-plans/1280081767

A tanulok bemutatjak az elkészilt programot ill. azt mikédés kézben.
A csoportok par mondatban elmesélik milyen volt az Ml-vel valé k6z6s munka.

Allgemeine(s) Fach,Facher
informatika, IKT



